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Aktualizacja oprogramowania (firmware) modutu jest mozliwa poprzez interfejs Bootloader USB,
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CHARAKTERYSTYKA MODULU |

Modut CLMO02-CAN przeznaczony jest do montazu w pojazdach samochodowych o napieciu instalacji elektrycznej +12V
wyposazonych w magistrale CAN. Modut, interpretujagc komunikaty magistrali CAN samochodu, realizuje szereg funkc;ji
zwiekszajgcych bezpieczenstwo i komfort uzytkowania pojazdu:

# Pasywnego doswietlania zakretow przy uzyciu halogenow przy skrecie pojazdu;

@ Sterowania przednimi czujnikami parkowania;

# Swiatet dziennych realizowanych przy uzyciu $wiatet drogowych $wiecacych z obnizong jasnoscia;

# Czasowego oswietlania przestrzeni przed samochodem po zakonczeniu jazdy (funkcja Coming/Leaving Home).

KOMPLETACJA URZADZENIA:

@ centrala modutu CLM02-CAN -1 szt
@ Wiazka przewodéw CLM02-CAN-W20 -1 szt
FUNKCJE LOGICZNE MODULU |

Podstawowe funkcje modutu:

# Pasywne doswietlanie zakretéw, realizowane przez wigczanie Swiatet halogenu prawego przy skrecaniu w prawo
oraz lewego przy skrecaniu w lewo;

# Swiatta dzienne realizowane z wykorzystaniem $wiatet drogowych;

@ Pasywne doswietlanie drogi do domu po zakonczeniu jazdy (funkcja ,Coming/Leaving Home”).
Dodatkowe funkcje modutu:

# Wyjscie sterowania czujnikami parkowania z przodu samochodu.

Realizacja poszczegdlnych funkcji przez modut CLM02-CAN zalezy od pojawiania si¢ odpowiadajacych im
komunikatéw magistrali CAN i zalezy od marki i modelu pojazdu.
Aktualna liste obstugiwanych modeli pojazdéw i rodzajéw dostepnych w nich komunikatéw CAN
mozna zalez¢ na stronie internetowej producenta www.quasarelectronics.pl

STANDARDOWE pasywne doswietlanie zakretow

Modut petni funkcje pasywnego doswietlania zakretow wykorzystujac do tego celu zainstalowane w samochodzie $wiatta
halogenéw.

Modut wigcza z peing jasnoscig prawy (lub lewy) halogen jezeli:
# predkos¢ samochodu wynosi 0-40 km/h;
kat skretu kierownicy w prawo (lub lewo) jest wiekszy od 20 stopni;

4

# wigczone sa Swiatta mijania;

@ status pracy silnika jest aktywny;
a

wytagczone sg Swiatta halogenéw

PROGRESYWNE pasywne doswietlanie zakretow

Modut petni funkcje progresywnego doswietlania zakretéw, jasno$é doswietlenia jest zalezna od kata skretu kierownicy.
Zmienng jasno$¢ uzyskuje sie przez sterowanie PWM. Do doswietlania wykorzystywane sg zainstalowane w samochodzie
Swiatta halogendéw. Przy skrecie kierownicy o kat wiekszy niz 20 stopni halogen $wieci petng jasnoscia.

Modut wigcza prawy (lub lewy) halogen jezeli:
# predkos¢ samochodu wynosi 0-40 km/h;
kat skretu kierownicy w prawo (lub lewo) jest wiekszy od 4-5 stopni;

4

# wigczone sa Swiatta mijania;

@ status pracy silnika jest aktywny;
4

wytgczone sg Swiatta halogendw.
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Swiatta dzienne

Modut petni funkcje sterowania zaréwkami $wiatet drogowych jako $wiattami dziennymi. Zaréwki $wiatet drogowych $wiecg z
potowag jasnosci, obnizony poziom jasnosci jest wynikiem sterowania zasilaniem zaréwek z wykorzystaniem PWM.

Modut wigcza Swiatta dzienne po 5 sek jezeli spetnione sg jednoczesnie nastepujace warunki:
@ status pracy silnika jest aktywny;
# wylgczone sg Swiatta mijania;
# wylgczone sg $wiatta halogenow;
# wylaczone sg $wiatta drogowe.
Modut wytgcza Swiatta dzienne jezeli spetniony jest jeden z warunkéw:
# status pracy silnika jest nieaktywny;
# wigczone sa $wiatta mijania;
# wigczone Swiatta halogenow;
# wilaczone sa $wiatta drogowe.

Pasywne doswietlanie ,,Coming/Leaving Home” po zakonczeniu jazdy

Modut petni funkcje sterowania $wiattami halogendw oraz wyjsciem ,Coming/Leaving Home” jako dodatkowego doswietlenia
okolicy samochodu po zakonczonej jezdzie. Funkcja przydatna jezeli miejsce parkowania samochodu jest oddalone od
wejscia do domu.

Modut aktywuje funkcje na 30 lub 60 sek (w zaleznosci od ustawienia funkcji ,Coming/Leaving Home” w funkcjach
programowalnych) jezeli:

# zostanie wylgczony zapton kofnczacy jazde gdy wczesniej byly wiaczone swiatta mijania (informacja, ze samochod
poruszat sie w nocy). Okno czasowe od wytgczenia Swiatet do wytgczenia zaptonu wynosi 60 sek;

#@ otworzone zostang dowolne drzwi;
Oswietlenie wigczane jest w chwili otworzenia drzwi.
Zalaczenie zaptonu w czasie aktywnosci funkcji powoduje natychmiastowe jej zakonczenie.

Wyjscie sterowania czujnikami parkowania z przodu samochodu

Wyijscie na ktérym wystawiane jest +12V/1A jezeli predko$¢ samochodu jest mniejsza niz 10km/h i jest zataczony zapton. Po
przekroczeniu predkosci 10km/h wyjscie wytacza +12V (zasilanie czujnika parkowania z przodu).

KONFIGURACJA USTAWIEN MODULU |

WYBOR PROGRAMU INTERFEJSU CAN-BUS
Modut CLMO02-CAN wspotpracuje z ponad 150 modelami samochoddow dlatego tez, w celu poprawnej interpretaciji
komunikatow CAN nalezy, w ramach montazu urzadzenia, wybra¢ wiasciwy program obstugujacy dang marke i model
pojazdu.

N
Aktualna liste obstugiwanych modeli pojazdéw i wraz z numerami odpowiadajgcych im numerow
programéw mozna zalez¢ na stronie internetowej producenta www.quasarelectronics.pl

Aby ustawi¢ odpowiedni numer programu CAN nalezy:
# Wylaczy¢ zapton;
# Nacisna¢ i przytrzymac przez 3 sekundy przycisk PRG (znajdujacy sie z przodu obudowy) do zaswiecenia sie na

state diody LED i w ciggu 2 sek zwolni¢ przycisk PRG, dioda LED zgasnie. Po tak wykonanej procedurze modut
przechodzi do wyboru programu interfejsu CAN-Bus;

# Dioda LED zaczyna wymigiwac* cyfry numeru programu, numer programu skfada sie z 2 cyfr (kazda cyfra jest z
zakresu od 1 do 9). Zatwierdzenie 1 i 2 cyfry dokonywane jest chwilowym nacisnieciem PRG po zadanym
mignieciu diody LED. Numery programu i opis przedstawiony jest w tabeli zamieszczonej na stronie internetowe;j
producenta;

# Zatwierdzenie wybranego programu dokonywane jest po zatwierdzeniu 2 cyfry.
Sygnalizacja poprawnosci wyboru programu: Dioda LED - 3 btyéniecia
Brak nacisniecia PRG w ciggu 15 sekund powoduje wyjscie z trybu programowania.
Sygnalizacja btedu poprawnosci wyboru programu: Dioda LED - 1 dlugie zaswiecenie (3 sekundy).

Wyboru odpowiedniego numeru programu CAN mozna rowniez dokona¢ z poziomu programu konfiguracyjnego
modutu “CLMO01-CAN Bootloader”, ktéry mozna pobrac ze strony internetowej producenta.

*wymigiwac - tzn. iloscig mgnie¢ wskazywacé aktualng liczbe.
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AKTUALIZACJA OPROGRAMOWANIA

Ze wzgledu na pojawiajgce sie na rynku wcigz nowe modele samochoddéw, obstugiwane protokoty magistrali CAN-BUS
muszg by¢ ciggle aktualizowane. Z tego tez powodu istnieje mozliwo$¢ wymiany oprogramowania (tzw. firmware) modutow
CLMO02-CAN. Do aktualizacji oprogramowania urzadzen CAN produkowanych przez firme QUASAR Electronics stuzy
interfejs BOOTLOADER USB wraz z odpowiednim przewodem do przytaczenia modutu CLMO2-CAN. Interfejs wspotpracuje
z dedykowanym programem konfigurujgcym “CLMO01-CAN Bootloader”, ktéry mozna pobra¢ ze strony internetowej
producenta.

Aktualne oprogramowanie dla poszczegélnych alarméw i modutéw CAN mozna pobiera¢ ze strony internetowej producenta
w punktach Sterowniki/oprogramowanie dostgpnych w opcji menu Produkty — Pliki do pobrania lub w zaktadkach
dotyczacych poszczegdlnych urzadzen. Programy dostepne sg w postaci spakowanej. Pobrany pakiet programoéw nalezy,
po rozpakowaniu, zapisa¢ w okreslonej lokalizacji na dysku twardym komputera.

p

wersji oprogramowania firmware dla poszczegdlnych urzadzen mozliwe jest

N
Q Pobieranie ze strony internetowej www.quasarelectronics.pl programu konfiguracyjnego oraz aktualnych
po dokonaniu bezptatnej rejestracji uzytkownika.

-

FUNKCJE PROGRAMOWALNE
Funkcje programowalne umozliwiajg skonfigurowanie modutu zgodnie z potrzebami uzytkownika.

Programowania funkcji modutu dokonuje sie z poziomu programu konfiguracyjnego “CLMO01-CAN Bootloader”
uruchamianego na komputerze PC potaczonym z modutem za posrednictwem interfejsu programujacego Bootloader USB i
dedykowanego przewodu potaczeniowego Bootloader-W20-CLM02-CAN.

Sposob podigczania modutu do interfejsu oraz nawigzywania potaczenia pomiedzy modutem a komputerem PC
przedstawiony jest w instrukcji obstugi dotaczonej do interfejsu Bootloader USB.

Ponizej przedstawiono widok okna programu CLMO01-CAN Bootloader umozliwiajacego konfiguracje parametrow funkc;ji

modutu:
IQ cLMo1-CAN Bootloader - 0] x|
Programowanie Parametry pracy |
(1) Doswietlanie zakretow ———————————— — Polecenia
{ (@ Standardowe  ( Progresywne Odcayt
—(2) Coming/Leaving Home
(@ Coming/Leaving Home + halogeny Zapi:

(" Tylko Coming/Leaving Home ~Nr programu CAN

(3) Czas Coming/Leaving Home ————— |1 1 B

(@ 30sek (" B0sek

~(4) Swiatta dzienne

(e Tak " Nie

Przyciskiem Odczyt dokonujemy odczytania aktualnie ustawionych wartosci funkcji modutu. Aktualne wartosci
poszczegolnych funkcji mogg by¢ modyfikowane a nastepnie zapisane po nacisnieciu przycisku Zapis.
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DANE TECHNICZNE
Lp: Parametr Wartos¢ Jednostka Uwagi
1 | Znamionowe napiecie zasilania 12 Vv od 8 do 16V
2 | Sredni prad zasilania 18 mA w stanie neutralnym
3 | Temperatura pracy -40..85 °C
4 | Dopuszczalna wilgotnos¢ otoczenia 60 % Od 0 do 60%
5 | Obcigzalnos¢ wyjsc:
PIN: 14, 16 6 A
PIN: 18, 20 5 A
PIN: 1, 2 1 A
6 | Obstugiwane predkosci magistrali CAN-BUS 33-500 kBit/s
7 | Wymiary 70x83x35 mm szerokosc/gtebokos¢/wysokose
8 |Masa 82 g masa modutu bez wigzki
9 |Klasa szczelnos$ci obudowy - IP-40
OPIS WYJSC MODULU
Numer Kolor
Lp.| Nazwa wyprowadzenia | pin w Opis
przewodu
zlaczu
1 | Halogen lewy, wejscie 19 niebieski WejSCIe"+12V, sterowanie sSwiattem lewego halogenu od strony
instalacji samochodu
2 | Halogen lewy, wyjscie 20 | niebiesko-biaty | Wyjscie +12V/5A, sterowanie zaréwka lewego halogenu
3 | Halogen prawy, wejscie 17 Zielony WeJSCIe"+12V, sterowanie $wiattem prawego halogenu od strony
instalacji samochodu
4 | Halogen prawy, wyjscie 18 | zielono-czarny | Wyjscie +12V/5A, sterowanie zaréwka prawego halogenu
Swiatto drogowe lewe, .. Wejscie +12V, sterowanie zaréwka lewej lampy swiatet
5 o 15 26Mty . .
wejscie drogowych od strony instalacji samochodu
6 SW.I’atJ.IO drogowe lewe, 16 26Ho-czarny Wyjscie +12V/6A, sterowanie zaréwka lewej lampy swiatet
wyjscie drogowych
Swiatto drogowe prawe, . Wejscie +12V, sterowanie zaréwkg prawej lampy swiatet
7 . 13 | pomaranczowy ) A
wejscie drogowych od strony instalacji samochodu
8 Swiatto drogowe prawe, 14 czerwono- | Wyjscie +12V/6A, sterowanie zaréwkg prawej lampy swiatet
wyjscie czarny drogowych
Wyijscie aktywne +12V/1A, wytgczenie zaptonu po zakonczeniu
9 | Coming/Leaving Home 1 biaty jazdy z wigczonymi swiattami mijania wystawia +12V na czas 30
lub 60 sek
10 | TX-Boot 3 - W trybie wspotpracy z bootloaderem wyjscie petni funkcje linii TX
11 | +12V PARK 5 brazowy Wyj'sgle' aktywne +1?V/1A, przeznaczone do sterowania pracg
czujnikéw parkowania z przodu samochodu
) Wejscie +12V, podigczane do do sterowania zaréwek swiatet
12 Swiatta mijania (wejscie 4 fioletow mijania. Wykorzystywane opcjonalnie, jezeli nie ma takiej
analogowe) / RX-Boot y informacji w magistrali CAN-Bus. W trybie wspotpracy z
bootloaderem petni funkcje linii RX
13 | CAN-H 9 ponﬁ:':lrécr:]zyowo Podtaczenie do magistrali CAN-H samochodu
14 | CAN-L 10 pombaranczowo Podtaczenie do magistrali CAN-L samochodu
-brazowy
15 |GND 5 czarny Masa modutu
11
16 | Zasilanie gtowne +12V 12 czerwony Zasilanie +12V/10A
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SCHEMAT INSTALACJI MODULU CLMO02-CAN

BARADOABAN
ﬂ_@@@ﬂ_ﬂ_ﬂ_ﬂ_ﬂ_ﬂ_

LEWY HALOGEN - WEJSCIE

Podtaczenie od strony sterowania

ﬂ

20

::::ﬂ._::::

Pin 19

R
<

LEWY HALOGEN - <<<._m0_m

Podtaczenie od strony zaréwki

X
———
¥

E

NIEBIESKI

Pin No
z_mw_mm_AO w_>F<

Pin 11, 12

Pin 17 %.
ZIELONY

PRAWY HALOGEN - WEJSCIE

Podtaczenie od strony sterowania

ZIELONO-CZARNY

PRAWY HALOGEN - WYJSCIE

Podtaczenie od strony zaréwki

Lewy halogen

samochodu

CZERWONY

Pin 5

COMING/LEAVING HOME
WYJSCIE aktywne +12V/1A przez 30/60 s po
zakoniczeniu jazdy z wiaczonymi $wiattami mijania

9 ) %
Prawy halogen

CZARNY

ZASILANIE
+12V
MASA
wejscie CAN-L
wejscie CAN-H

Pin 10
4 N POMARANCZOWO-BRAZOWY
0>z Pin 9
n

POMARANCZOWO-ZIELONY

3.

LEWE SWIATLO DROGOWE - WEJSCIE

Podiaczenie od strony sterowania

I XK

—

LEWE SWIATLO DROGOWE - WYJSCIE

Podtaczenie od strony zaréwki

)

Lewa lampa
$wiatet drogowych

Pin 15
20LTY

Pte

Z6LTO-CZARNY

+12V PARK

@ WYJSCIE aktywne +12V/1A, przeznaczone do

sterowania pracg przednich czujnikéw parkowania

FIOLETOWY

STATUS SWIATEL MIJANIA
. WEJSCIE, na ktérym pojawia sig +12V
gdy wiaczone sa $wiatta mijania

POMARANCZOWY

PRAWE SWIATLO DROGOWE - WEJSCIE

Podtaczenie od strony sterowania

CZERWONO-CZARNY |} —

PRAWE SWIATLO DROGOWE - WYJSCIE

Podtaczenie od strony zaréwki

samochodu
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Prawa lampa
$wiatel drogowych
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